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Técnico

DM35(45)EW Motor Tubular

Un motor puede almacenar maximo 20 canales, terminando los 20 canales si aun necesita agregar nuevos estos podra
incluirlos desde el segundo canal

1.- Por favor establezca la posicion del limite antes de usar

2.- Cuando en el modo de control de grupo la configuracion, los programos eliminados y la configuracion
limite son imposibles de trabajar.

3.- Cuando el motor cambia de direccion es necesario establecer el punto limite nuevamente

I Alcance A\a efectiva transmicion de la distancia puede tener alguna desviacion debido al entorno mismo
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Especificacion del Motor
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E:Electronico / Limite Electronico + Receptor incorporado+Funcién de

proteccién del receptor+Punto Preferido
A Atencioén




Instructivo Motor Tubular 416-2(A-03) / 35(45)EW / 45

A

Funcién adicional
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de acuerdo a las especificaciones en la etiqueta

Diagrama Eléctrico
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A EL OMITIR LA CONEXION A TIERRA, PUEDE DANAR EL MOTOR Y HACER NULA SU GARANTIA.
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Si su motor ya estaba vinculado y
repite este paso el motor se
desvinculara,

>

Configuracion
Funcion  Durante el proceso de configuracion, el tiempo entre

adicional 350y paso no debera exceder de 4 segundos,
de lo contrario saldra del modo configuracién.
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pitara 5 veces O O Su motor ya

y generara un ciclo se encuentra

vinculado

Encendido Despues de Engenderlo,

presione el botén en el cabezal

del motor, pitara una vez

y generara un ciclo.

A H H H La direccion del motor puede ser revertida
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Encendido El motor El motor se El motor gira
comenzara a subir detendra en sentido contrario
A Prog ra macién de 1.- Son invalidos el limete suprior e inferior cuando los dos coinciden.
» . . . o 2.- Después de establecer el limite superior, debera establecer el limite inferior.
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Instructivo Motor Tubular DM35(45)EW

1.- Después de establecer el limite superior y el limite inferior, puede establecer

el punto preferido entre ellos.

2.- El punto preferido se cancelara cuando se cancelen los limites y estos coincidan.
3.- Para restablecer el punto preferido, debes cambiar el punto preferido actual

Configuracion del
punto preferido
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Funcion
Adicional Stopx1 Stopx5
Posicion del  p—" Mantener presionado

limite superior 4
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El punto preferido
se ajusto exitosamente

Posicion del
limite inferior
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El limite se borro
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Encender
Interruptor

El control “a” es el Original (Previamente vinculado),
el control “b” es el que deseamos dejar como copia.
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Encender
interruptor
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A Eliminar control

Al limpiar el emisor borrara toda
la memoria del emisor y los limites.

Presione el Presione
Funcion P2x1 botén Abajo x1 P2x1
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